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배포일시 2017. 2. 12.(일) 담당부서 기계소재표준과

담당과장 김동호 과장(043-870-5370) 담 당 자 이승훈 연구사(043-870-5372)

서비스로봇 국제표준화 회의 개최

- 2.13.(월)~2.17.(금), 부산, 24개국 100여명 로봇전문가 참여 -

□ (회의 개요) 산업통상자원부 국가기술표준원이 주최하는 로봇 국제

표준화기구(ISO/TC299) 작업반회의가 2월 13일(월)부터 17일(금)까지

5일간 부산 웨스틴조선호텔에서 개최된다.

* ISO/TC299(로보틱스)는 로봇의 안전성, 성능평가, 시험방법, 용어 등을 표준화

하기 위한 기술위원회로, '16년 산업자동화(ISO/TC184) 분과위원회에서분리승격되었음

o 이번 회의에는 용어(WG1), 개인지원로봇 안전(WG2), 서비스로봇(WG4),

서비스로봇 모듈화(WG6) 등 4개 작업반에 24개국 100여명이 참석한다.

□ (개최 배경) 서비스로봇은 산업용로봇을 제외한 청소로봇, 안내로봇,

교육로봇, 의료로봇 등으로 세계 시장규모가 60억불(‘14년) 규모로 급속히

확대되고 있는 분야로 국제표준 선점을 위한 노력이 치열해 지고 있다.

o 한국은 서비스로봇, 용어 등 2개 작업반 의장을 수임하고 서비스로봇 모듈화

작업반 공동의장도 수행하여 회의를 주도하게 된다.

o 독일 지멘스, 미국 아이로봇, 일본 도요타 등 유명 로봇 제조사와 한국의

유진로봇, 로봇테크 등도 이번회의에 참여하여 기술표준을 논의한다.

□ (주요 논의) 서비스로봇의 경로별 주행성능, 위치 정확도, 장애물 탐지

회피 등을 포함한 주행 성능 표준안 등 총 6건의 표준안에 대해 논의한다.

o 용어 작업반에서는 이동 로봇 및 이동성에 관련된 용어 정의 등을

논의하고, 서비스로봇 작업반에서는 이동 성능에 대한 실험결과와 각국

의견 등을 논의하는 등 실질적인 표준안 작성 작업이 진행될 예정이다.

□ (개최 효과) 로봇분야 ISO 표준 중 한국이 제안한 바퀴달린 이동형

로봇의 성능기준 및 시험방법 등 3건이 발간되었고, 이동 로봇 용어 등

2건은 개발중이며 이번에 서비스로봇 조작성능, 서비스로봇 모듈화 등

2건이 신규표준안으로 채택 될 예정이다.

o 우리기술이 반영된 국제표준의 지속적인 개발을 통해 서비스로봇의

품질과 안전성을 확보하고 매출 확대에도 기여할 것으로 기대된다.
* 서비스로봇 매출은 2015년 기준 6,275억원(수출 1,046억원)으로, 2014년 대비 25%증가

□ 국가기술표준원은 로봇산업의 표준화 역량강화를 위하여 ‘13년부터

한국로봇산업협회를 표준개발협력기관으로 지정하여 업계와 협의체

계를 구축하고 KS 개발 및 국제표준에 대응하고 있으며,

ㅇ 12대 신산업분야 중 하나인 로봇산업에 대한 표준화 추진계획을 17년

상반기 중 수립하여 로봇분야 표준화를 집중 지원해 나갈 계획이다.

이 보도자료에 대하여 자세한 내용을 원하시면 산업통상자원부 기계소재표준과 

이승훈 공업연구사(043-870-5372)에게 연락주시기 바랍니다.
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작업반 의장 작업반명 주요 의제

WG1
이순걸

교수(경희대학교)

용어
(Vocabulary and
characteristics)

로봇에 대한 용어 정의

WG2
Tokhi Mohammad
Osman(영국)

개인지원로봇 안전
(Personal care robot

safety)

개인지원로봇의 안전 요구사항 및 시험
방법 등

WG4
문승빈

교수(세종대학교)
서비스로봇
(Service robots)

서비스 로봇 성능평가(주행, 동작 등)

WG6

Gurvinder S.
Virk(영국)

공동의장: 박홍성
교수(강원대학교)

서비스로봇 모듈화
(Modularity for service

robots)

로봇 플랫폼, 하드웨어, 소프트웨어 모
듈화

[붙임 1]

ISO TC299 국제표준화 회의 개요

□ 회의개요

ㅇ 회의명 : ISO TC299(로보틱스) 작업반 회의

ㅇ 기간 : 2017. 2. 13.(월) ∼ 2. 17.(금)

ㅇ 장소 : 웨스틴 조선호텔 부산

ㅇ 주최/주관 : 국가기술표준원 / 한국로봇산업협회

ㅇ 참가 규모 : 미국, 일본 등 24개국 전문가 약 100여명

□ 회의 일정

일자 주요일정 비 고

2.13(월) 개인지원로봇 안전 작업반 회의

2.14(화) 개인지원로봇 안전 작업반 회의

2.15(수) 용어, 개인지원로봇안전, 서비스로봇모듈화작업반회의 환영만찬(18:00-20:00)

2.16(목) 용어, 서비스로봇, 서비스로봇모듈화작업반회의

2.17(금) 서비스로봇, 서비스로봇모듈화작업반회의

□ 작업반(WG)회의 주요 의제

[붙임 2]

 서비스로봇 개요

ㅇ (정의) 지능형 로봇은 외부환경을 인식(Sense)하고, 스스로 상황을

판단(Think)하여, 자율적으로 동작(Act)하는 기계이며, 서비스로봇은

제조용 로봇을 제외한 전문, 개인 서비스용 로봇을 의미

< 인간과 지능형 로봇기술 비교 >

인간 오감 두뇌 손, 팔, 다리, 표현

로봇 인식(Sense) 판단(Think) 동작(Act)

ㅇ (범위) 교육․문화․생활지원 등을 위한 개인 서비스용로봇,

의료․국방․안전 등을 위한 전문 서비스용로봇으로 구분

< 제조, 전문서비스, 개인서비스용 로봇 분류의 예>
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